Cihazi kullanmadan 6nce kullanma kilavuzunu dikkatlice okuyunuz! Kullanma kilavuzundaki uyarilara uyulmamasindan
kaynaklanan zarar, ziyan ve sahislarin ugrayacagi kazalarda sorumluluk kullaniciya aittir. Bu durumda olusan arizalarda
cihaz garanti kapsamindan cikar.

ENDA ECH SERISi YUKARI/ASAGI SAYICI VE DEVIR/HIZ OLGUM CiHAZI

ENDA ECH Serisi sayici ve devir/hiz 6lgim cihazini tercih ettiginiz icin tesekkur ederiz.

P> 48x48mm ve 72x72mm ebatli

P> 2x6 hane gostergeli. ECH4400  DIGITAL COUNTERTACHOMETER
P> Sayici ve Devir/Hiz 6lgiim cihazi olarak programlanabilme imkani N - o
P> 6 Haneli grup sayma fonksiyonu (Batch Counter). “ ' _" " " '
P9 Haneli toplam sayma fonksiyonu (Total Counter). "_”- L'L"-'
bEeriod, zaman farki, puls zamani, devir ve hiz 6lgebilme. fou mnnonn
P> On paneldeki tuslardan kolayca ayarlanabilir. N [N [N NN][N]
> Faz farkh giris ile ileri/geri sayar. fcrl frora]
P> Giris frekansi segilebilir. ENDA
P> Girig isareti 0.000001 ile 99.9999 arasinda istenen deger ile garpilarak B [ P V/u

. (i1]

kalibrasyon yapilabilir.
P> Desimal nokta 1. ile 5. basamak arasinda ayarlanabilir.
P> Sensér girig tipi tug takimindan segilebilir (PNP, NPN ).

P> Cift setli ve gift kontakhdir. ECH7700 DIGITAL COUNTER/TACHOMETER
P> SET1 SET2'ye bagimh segilebilir.
P> Cikis kontag, siirekli cikis veya 0.01 ila 999.9 saniye araliginda gekecek 4 "-‘ -' '-' '-' '-'
sekilde ayarlanabilir. A
P> Devir 6lgme modunda gikisin geciktirllmesi ayarlanabilir " ” ' " " '
-y 'an "aw’.'aw) 'an)

P> Segilebilir fonksiyonel reset.

>0 - 500000 arasinda segilebilir offset. Jout] ' '
P> Segilebilir parametre giivenligi. jour2] ., ,
P> Soketli klemens ile montaj ve servis kolayligi saglanmistir. [CPA| Ve
P> RS485 Modbus haberlesme ara birimi (Istege bagli) (CPE|

P> En standartlarina gére CE markal.

nnannn
vy
[TOTAL]
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Siparis Kodu : ECH 00 - -

1 2 3
1 - Ebat 2 - Besleme Voltaji 3 - Modbus .
4400.....48x48x87mm UV.....90-250V AC RS ...Modbus(Istege bagl)

7700.....72x72x97mm
LV......10-30V DC /

8-24V AC
Ortam/depolama sicakligi 0..+50°C/ -25...+70°C
Bagil nem 31°C'ye kadar %80, sonra lineer olarak azalip 40°C'de %50'ye diisen nemde galigir.
Koruma sinifi EN 60529 standardina gére Onpanel : IP65, Arkapanel : IP20
Yiikseklik En ¢cok 2000m

Cihazi agindirici, ugucu ve yanici gazlara veya sivilara maruz birakmayiniz
ve bu maddelerin bulundugu ortamlarda kullanmayiniz.

Besleme 90-250V AC 50/60Hz; 10-30V DC / 8-24V AC SMPS
Giig tiiketimi En ¢ok 5VA
Baglanti Power klemensi: 2.5mm?lik soketli, Sinyal klemensi: 1,5mm? soketli klemens
Bilgi koruma EEPROM (en az 10 yil)
EMC EN 61326-1: 2013 (EN 61000-4-3 standarti igin performans kriteri B saglanmistir.)
Giivenlik gereksinimleri EN 61010-1: 2010
Sayma girisi CPA, CPB 2 Adet (maksimum 50KHz, 5V ila30V’luk puls) PNP ve NPN giris olarak segcilebilir
Sayma frekansi (Hz) 20hz, 50hz, 100Hz,500hz, 1000hz, 5000hz, 10KHz,20Khz, 30Khz ve 40Khz programlanarak segilebilir.
Reset girisi PNP: Pozitif reset (_1 ms ile 100ms arasinda axarlanabilir 5V ila 30V'luk puls)
NPN: GND terminali RESET IN terminaline baglanarak resetlenir.
ECH4400, OUT1 250V AC, 10A (rezistif yiik i¢in), NO+NC, OUT2 250V AC, 5A (rezistif yiik igin), NO
Kontrol ¢ikisi OUT1,0UT2 ECH7700, OUT1,0UT2 250V AC, 8A (rezistif yiik igin), NO+NC
Open kollektor cikisi (S.S. OUT): En fazla 30V DC, 50mA
Sensor besleme cikigi 12V DC, en fazla 50mA (regiilesiz)
Yiksliz 5.000.000 anahtarlama; 250V AC, 5A rezistif ylikte 100.000 anahtarlama.
Role omrii Yiikslz 30.000.000 anahtarlama; 250V AC, 8A rezistif yiikte 300.000 anahtarlama.
Yuksliz 30.000.000 anahtarlama; 250V AC, 10A rezistif yikte 100.000 anahtarlama.
Dogruluk +%0.01+1ms
Not : Role ve S.S.0UT ¢ikiglari es zamanh ¢aligir. Yani OUT1 veya OUT2 rolesi ¢ektigi zaman SSR1 veya SSR2 transistori de iletime girer
Kutu sekli Sikigtirilarak panoya yerlestirilir (DIN 43 700'e gore).
Ebatlar ECH4400 : G48xY48xD87mm  ECH7700 : G72xY72xD97mm
Agirhk ECH4400 i¢in, Yaklasik 230g (ambalajli olarak), ECH7700 icin, Yaklasik 380g (ambalajli olarak)
Kutu malzemeleri Kendi kendine s6nen plastikler kullaniimigtir.

Cihaz galisir durumdayken herhangi bir sivi temasindan kagininiz.
Solvent (tiner, benzin, asit vb.) igceren veya agindirici temizlik maddeleriyle cihazi temizlemeyiniz.

SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC.A.S. u
Serifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775

UMRANIYE/ISTANBUL-TURKEY

Tel : +90 216 499 46 64 Pbx. Fax : +00 216 365 74 01
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TERIMLER

(2) Cikis durum gostergeleri

(3) Sinyal girigleri durum gostergeleri

(1) Sayma yonii gostergesi
(2) Gikig gostergeleri

( 3) Girig gostergeleri

(4) PV gostergesi

(5) PV gostergesi

( 6 ) Cihaz durum gostergeleri

(7) Tus takimi

(1) Sayma yonu isareti

ECH4400

1 J0nn
ucuuu

jour?]

DIGITAL COUNTER/TACHOMETER

@mEm (NNnNn
guuuuy

Asagi yukan ok igareti (PV gostergesi rengi ile es)
iki adet (SV gostergesi rengi ile es)

iki adet (SV gostergesi rengi ile es)

7 pargali 6 hane kirmizi ,yesil ve portakal rengi segilebilir LCD gosterge (Karakter yiiksekligi 10 mm)
7 parcali 6 hane kirmizi ,yesil ve portakal rengi secilebilir LCD gdsterge (Karakter yiiksekligi 7 mm)
6 adet (SV gostergesi rengi ile es)

Mikro switch

(4) Sayici veya devir 6lgme degeri (Calisma modunda)
Menu ve Parametre ismi (Programlama modunda)

(5) Set degeri (Calisma modunda)
Parametre degeri (Programlama modunda)

(6) Cihaz durum gostergeleri

(7) Tus takimi

Sayici modunda Total sayici aktif ise, calisma modunda bu
tusa basildiginda Total sayici degeri ekranda gorulir

PRESET DEGERLERININ AYARLANMASI

GALISMA MODU

'383888
= 102000

CPB [To7AL]

—

Calisma Modunda tusuna her basilista sirasiyla Preset1 ve Preset2 set degerlerine gegilir.

Hangi set degerine gegcildigi Ust gostergede mesaj olarak belirtilir.

Ayarlanabilecek dijit flash yaparak gésterilir. Herhangi bir konumda eger higbir tusa 4 saniye basiimadan
beklenirse Calisma Moduna dondlr.

PRESET DEGERLERININ AYARLANMASI

ProEt i
e 5T

[cPe]

PryEt | PrbEtu PrhEtf

'UE’QUU o 1 10000 '
[CPA CPA| CPA CPA| !
[cra] / I \ TOYAL VARY

tusu ile Preset1 zamani segcildikten sonra n tusuna basilarak ayarlanmak istenen dijit secilir.
Segcilen dijit flag yaparak kendini gésterir. Preset1 set degeri u tuslarini kullanarak istenilen deger
ayarlanir.

Preset2 degeri de Preset1 degerinin ayarlandidi gibi istenilen degere ayarlanir.

Cihaz modu £ Ac ho segiliise ve 1nPEYP parametresi, 1A~ 1b.veya
WA brA segcili ise CPA devir girisi alt gdstergede izlenir .
Cihaz modu £ Acho segiliise ve 1nPEYP parametresi, 1A~ 1b. veya

WA brA secili ise CPB devir girisi alt gostergede izlenir .

EVET

4
saniye
higbir tusa
basiimadi
m?
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Girig konfigurasyon meniisii

Tusu basih tutulurken u tusuna da basilirsa programlama konumuna gegilir.

:nP.EnF u

Z

inPEYP
AuPbuP

am

Cnkd ir
uP-Cnk

awm

nPLAL
100800

am
:nPFrq
awm
SEntYP

nPn

am

Girig tipi se¢imi
CpA ve CpB girigleri
icin 7 degisik sayma
bigimi segilebilir
(Segenekler igin
TABLO.3 e bakiniz)

Sayma yonii segimi
Sayicinin yukari veya agagi
saymasinin segimini saglar

Kalibrasyon carpanii segimi
.000001 ile 99.9999 arasinda
herhangi bir degere
ayarlanabilir. Sayici degeri
kalibrasyon degeri ile
carpilarak gosterilir.

Maksimum frekans segimi
Sayicl girigine uygulana
bilecek maksimum sayma
frekansinin ayarlanmasini
saglar. 10 degisik frekans
dilimi segilebilir.

Sensor tipi segimi
nPnve PrP olarak
segilebilir.

Enkoder igin PnP
segilmelidir.

Reset girsi puls zamani
Reset igin gerekli minimum
puls siiresi ayarlanabilir.
1,5,10,20 ve 50 ms
degerlerine ayarlanabilir.

Output konfigurasyon meniisii

outlnfF

Z

outtYP
LYR !

am

ouv l’t 15
Hold
A’
OUC-’.E ll’-D
Hold
A

totlnf
d 15AbL.

am

Prslnf
PrSEE !

awm

SAYICI MODU PROGRAMLAMA DiYAGRAMI

Gikis tipi segimi

10 degisik gikis tipi segimi
yapilabilir.

(Secenekler igin
TABLO.4e bakiniz)

Out1 gikig siiresi segimi

0.0 ile 999.9 saniye arasinda
herhangi bir degere
ayarlanabilir. 0.0 segildiginde
sayici Preset1 degerine
ulagtiginda Out1 den siirekli
cikis alinir

Out2 ¢ikig siiresi secimi

0.0 ile 999.9 saniye arasinda
herhangi bir degere
ayarlanabilir. 0.0 segildiginde
sayci Preset2 degerine
ulagtiginda Out2 den siirekli
cikis alinir

Total sayici ayarlanmasi
d15Ab  segili ise total
sayici iptal edilir.

Lountr segili ise sayici
girisi total sayici girigine
baglanir.

out !segiliise out!

cikiglari total sayicida sayilir.
out 2 segili ise out2

¢ikiglari total sayicida sayilir.
Not: Total sayici modlarindan
herhangi biri secili ise, caligma
modunda iken tusu ile total
sayici degeri goriilebilir.

Out1 cikisi igin set degeri segimi
PryEE | segiliise sayici
degeri, Preset1 degerine
esitlendiginde Out1 gikigi aktif
olur.

P2-P I segili ise, sayici degeri
Preset2 den Preset1 ¢ikartilarak
bulunan degere esitlendiginde
Out1 gikigi aktif olur.

Gosterge konfigurasyon meniisii

dSPlnF

Z
déc FPo

[ A WY
oFFbE%

awm
d5Pnod

£-451
A w3
dsPbr .

1n
g

awm

dEnodE parametresi, Countr. segildiginde asagidaki parametreler aktif olur

Program kont cahs konumuna ge¢mek igin:
Program konumunda 20 sn. herhangi bir tusa basilmaz ise otomatik olarak bilgi kaydedilir ve ¢alisma konumuna gegilir veya B tusuna

basilip ana meniiye gecildikden sonra u tuslarina ayni anda basildiginda bilgi kaydedilir ve ¢alisma konumuna gegilir.

Cihaz konfigurasyon meniisii

dlonFl

@ 2
—

Desimal nokta segimi
0 ile 0.00000 arasinda
herhangi bir hanaye
nokta konulabilir.

Reset offset ayar

0 ile 500000 arasinda herhangi
bir degere ayarlanabilir. Sayic
reset edildigi zaman offset
degerinden saymaya baglar.

Sayici gosterge modu segimi
Alt ve iist gostergede
goriilmesi istenen sayici ve
parametre degerlerinin
segimini saglar.

(Segenekler igin

TABLO.2 e bakiniz)

Display parlaklik segimi

1 ile 20 arasinda segilerek
arka aydinlatma 111 istenilen
parlakhga ayarlanabilir.

Parametre ayarlama diyagrami

o o o o o
nPCAL woPCAL oPCAL woPCAL nPCAL "
[ IQUQQU—@_ :ib@_dp@ :;:g:g_dpm ::’.:’JEJ‘D'P-@ ::{QQQQQ@ :::

%
dEnodt

Countr
8 wm
ProelF

d /5AbL
a wn®

wrSELF
disAbL

(A IY:)
LPofFS

no

am
dEAdr.

awm

bAudrA
8600

awm

PCAL
vooog B

Cihaz modu konfigiirasyonu
Lountr segili ise cihaz Sayici,
EAcho segili ise Devir dlger
olarak ayarlanir ve menu
parametreleri segime gére
degistirilir.(Bakiniz sayfa 5/7)

Panel reset konfigiirasyonu
Sekiz farkli ayar

yapilabilir

(Seegenekler igin

TABLO.1 e bakiniz)

Reset girisi konfigiirasyonu
Sekiz farkli ayar

yapilabilir

(Seecenekler igin

TABLO.1 e bakiniz)

Sayici degeri saklama
konfigiirasyonu

YE'Y segilirse Enerji
kesilmesinde sayici ve gikis
konumlarinin saklanmasi ,
no segilirse saklanmamasi
saglanir

Cihaz adresi

ModBus haberlesmesi
olan cihazlada,cihaza
adres vermek igindil
1 ile 247degerlerine
ayarlanabilir

Rs485 haberlesme hizi
OFF segili ise ModBus
haberlegme kapatilir.
2400,4800,9600,19200 ve
38400 baud degerlerine
ayarlanabilir.

tusu basili tutulur ise secili parametrenin sol dijiti flag yapar ve n tuslari ile istenilen degere ayarlanabilir. u tusuna basilarak ayarlanmak istenen diger dijitlere

gecilir ve yukarida anlatildigi gibi istenilen deger ayarlanir. Eger secilen parametrenin desimal noktasi da ayarlanabiliyorsa dijit secimi esnasinda displayde -dP mesaji

goriiliir. Bu mesaj goriiniirken utuslari ile desimal nokta istenilen yere getirilir.

Tusuna siirekli 0.6s basilirsa degistiriimek istenen deger hizh arttirllmaya baslanir. Tus birakildiktan sonra
tekrar yavas arttirma durumuna doniiliir. Eksiltme tusu icin de yukaridaki islemler aynen gegerlidir.

311

nonE

. nonE

. nonf

Giivenlik meniisii sifresi
Giivenlik menusune
girmek igin bu parmetre
4400 olmahdir

Girig meniisii giivenlik seviyesi
ise menii goriinmez.

| TABLO.1

Reset konfigiirasyon tablosu

PrSECF T Parametre

2 [ mesajl Yapilacak iglem

0 d 15AbL Reset yapilamaz

PYES ise Degisiklik y
P no ise sadece izlenebilir.

Gikis meniisii giivenlik seviyesi
ise menii goriinmez.
PYEYS ise Degisiklik y

1 L - |Sayici reset aktif
2 .- r | Total reset aktif
3 b.-r | Batch reset aktif

Sayici ve Total
reset aktif

Sayici ve Batch
I resyet aktif

Total ve Batch

6 EB.77 |reset aktif

P no ise sadece izlenebilir.

Gosterge meniisii giivenlik seviyesi
nonk ise menii gériinmez.
PYEYS ise Degisiklik yapilabilir.
P no ise sadece izlenebilir.

Cihaz meniisii giivenlik seviyesi
ise menii goriinmez.
PYEYS ise Degisiklik yapilabilir.

Sayicl, Total ve Batch

r -
7 LEBr | reset aktif

| TABLO2

Gosterilecek parametre segim tablosu

P noise sadece i

Preset1 parametresi giivenlik seviyesi

d5Pnod|Parametre] (ST ALT
degeri | mesajl osterg osterg
0 £-51| sayer SET1
1 £-452 Sayici SET2
2 {-b Sayic Batch
3 |[6-57| Batch | SETM
4 |b-52| Bach | SET2
5 [Eh-El TotalH | Totall

. 2PYEY ise Degisikik yapilabi

gis

P no ise sadece izlenebilir.

Preset2 parametresi giivenlik seviyesi

. 2PYES ise Degisiklik yapilabilir,

P no ise sadece izlenebilir.

Dikkat !! Batch counter modu segilmemis
ise 2,3 ve 4 modlan segilemez

Total counter disable ise 5 modu segilemez
Total counter modlarindan herhangi biri
segili ise ve_5 modu secilmemigse, calisma
modunda tusuna basilarak da Total
sayici degeri goriilebilir. —

Total sayici degeri goriiliirken reset
tusuna 1 sn basarak Total sayici degeri de
resetlenir.

ENDA

ECHxx00-TR-02-220103


https://enda.com
https://enda.com

SAYICI GIRIS TIPLERI TABLOSU BLO.4 SAYICI CIKIS TiPLERI TABLOSU

{ntd ir
m— YUKARI SAYICI ASAGI SAYICI YUKARI / ASAGI SAYICI YUKARI / ASAGI SAYICI
unter unter 1nPEYP = RuPbuP, AuPbGE. 1nPEYP w AuPbuP, AuPbGe.  '"PEYP = AuPbdn., RuPbd ., uFdnP | 1nPEYP = RuPbdn,, AuPbd i, uPdnP |
et MM 1 (e M A 1 Crkd - = uP-Cnt finded g o Chednle wPdnPe , uPdnPY wPdnP3 | uPdnPY

ounterH | 1 ] ] ounter H
ui “’:“’”‘ C‘PB ' i ; ; l—l l—l : ﬁw‘ C‘PB ' Reset Sayici degeri
é o i i i igrzig‘g Preset1 degerine
= | 1 i Presetl. L __ esit oldugu siirece
« ! i : Out1 gikist,

DISPLAY I i DISPLAY

Preset2 degerine
esit oldugu siirece
Out2 gikisi aktif olur.

Counter H Counter K
input CPA L input CPA |
Counter H rV_V_'—l ' Counter H

J . input CPB |

input CPB |

Sayici degeri
Preset1'e esit yada
kiigiik ise Out1 gikisi,
Preset2 degerine esit
yada bilyiik ise Out2
cikist aktif olur.

DISPLAY DISPLAY

Counter H Counter H
input CPA L input CPA |
Counter H Counter H
input CPB | input CPB |

Sayici degeri
Preset1'e esit yada
byiik ise Out1 gikisi,
Preset2 degerine esit

a ‘ i ) C | 0

Cc . .

o

§ Reset N A 0 TN :

é 999,999 _ : : —
Preset2 _ 99, ; : IR S N S yada biiyik ise
Preset! _ outt 11 I T 1 I Out2 gikisi aktif olur.

o { 4 out2 ’_‘ f_\

meear_ 1O A M A MM (s _ 000000

| s | N I pees | ! ‘ . o

2 .

S

<

B i

l

[N

3 5 Y

DISPLAY DISPLAY

ouktYP

YUKARI SAYICI

ot e

DISPLAY

999,999 1

outtYP

Reset |_| [

999,999 _

Counter H Counter H
input CPA L input CPA L
Counter H ! ! o ! Counter H ! ! !
input CPB L input CPB L
T T T T
I I I

Batch
Counter 0

Out2
ouz

ASAGI SAYICI
nPEYR

ntd ir

Counter H -
input CPB

Counter H Counter H
input CPA L input CPA L
! ! ! Counter H ' T
L J— input CPB | L |
I
I

AufbuP, RuFbGE.
Lot

n-Ln

DISPLAY DISPLAY

Dikkat: Giris frekansi, secilen degerin ( 1nF. Frq.)
en fazla yarisi kadar olabilir

Batch . . ; .

Counter H Counter H Counter 0
input CPA L ) input CPA L ) out2
Countern 1 T 1 [ fewmerw T L L [
input CPB | i | L L | input CPB | L | N i i

T mes o o R N e e S R

[ 1 A

[ 1 [ T

[ [
DISPLAY b n+2| pispLAY Lo f

1 [

A Dikkat: Giris frekanst, secilen degerin ( 1 P. Frq.)

en fazla 1/40 kadar olabilir bAEch counter modu segildiginde Pr SEE & ve bAE ch counter degeri

l tam sayi oldugu igin desimal nokta goriilmez.
NOT: 1l GIRIS TIPI B o it iAve 0ull 1A =001-999.9 saniye arasinda ayarlanir ise puls ¢ikisi alinir.
Giris sembolii NPN giris (Voltaj girisi yok) PNP giris (Voltaj girisli) [ Jou tk 1A ve oult 1n =0.0 saniye (Hold) ayarlanir ise sirekli gikis alinir.
H Giris kisa devre 4,5V - 30V DC
L Giris agik devre 0V -2V DC

AGiris frekansi yukarida belirtilen sinir degerleri asmamalidir. Aksi takdirde cihaz dogru saymaz. E N DA
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Girig konfigurasyon meniisii

InP.EnF E

%
inPEYP

tRcho

awm

& 1inbA

rPSEc

awm

PLSE in,

InY

TACHO

awm
S5AAk WL

050
[ TACHO|

awm
S5Ant H
awm

nPCAL
100000

[ TACHO|
awm

SEntYP
nPn

TACHO

Tusu basih tutulurken u tusuna da basilirsa programlama konumuna gegilir.

outlnF

Giris tipi segimi

CpA ve CpB girigleri

igin 9 degisik dl¢iim metodu
segilebilir.

(Segenekler igin

TABLO.8 e bakiniz)

Blgme zaman birimi segimi

Segilen giris tipine gore zaman ou ,’t n,
birimi de degismektedir. '
(Segenekler icin TABLO.5 e Ho

bakiniz)

(A IV
oulk in

Minimum darbe ve bosluk siiresi
Sinyal giriglerine uygulanabile
cek minimum siirelerin segimini

saglar. Uygulanan puls siiresi old
ayarlanandan kiigiikse ilgili hata

mesajlari gosteririlir.
(Segenekler icin TABLO.6 ya
bakiniz)

Minimum érnekleme zamani
Ornekleme zamani 6lgme
degerinin yenilenme siiresini
belirler, 0.20 sn ile 20.00 sn
arasinda ayarlanabilir.

(A ]
ou E

Maksimum 6rnekleme zamani
Maksimum dl¢iim siiresini belir
ler. Eger sinyal periyodu bu sii
reden biiyiik ise hata mesaji
goriilir. SAAL 1L, ile 99.99 sn
arasinda ayarlanabilir.

Kalibrasyon garpani secimi
.000001 ile 99.9999 arasinda
herhangi bir degere
ayarlanabilir. Olgme degeri
kalibrasyon degeri ile
carpilarak gosterilir.

Prolnf
PrSEE |

[TAcH0]
V/o

Sensor tipi segimi u

nPn ve PP olarak

segilebilir.

Enkoder igin Pn P

secilmelidir.

Reset girisi puls zamani
Reset igin gerekli minimum
puls siiresi ayarlanabilir.
1,5,20,50 ve 100 ms
degerlerine ayarlanabilir.

Output konfigurasyon meniisii

DEVIR/HIZ (")L(}ER MODU PROGRAMLAMA DiYAGRAMI dEAodE parametresi, £Acho. segildiginde asagidaki parametreler aktif olur

indan

Program |

Cikis tipi segimi

8 degisik cikis tipi segimi
yapilabilir.

(Segenekler igin
TABLO.9 a bakiniz)

Out1 gikig siiresi segimi

0.0 ile 999.9 saniye arasinda
herhangi bir degere
ayarlanabilir. 0.0 segildiginde
sayicl Preset1 degerine
ulagtiginda Out1 den siirekli
cikis alinir

Out2 gikig siiresi secimi

0.0 ile 999.9 saniye arasinda
herhangi bir degere
ayarlanabilir. 0.0 segildiginde
sayici Preset2 degerine
ulastiginda Out2 den siirekli
cikig alinir

Out1 gecikme siiresi secimi

0.0 ile 99.99 saniye arasinda
herhangi bir degere ayarlanabilir.
Eger Out1 aktif edilme sarti saglan
mig ise, ayarlanan siire kadar Out1
cikiginin aktif olmasi geciktirilir.

Out2 gecikme siiresi segimi

0.0 ile 99.99 saniye arasinda
herhangi bir degere ayarlanabilir.
Eger Out2 aktif edilme sarti saglan
mis ise, ayarlanan siire kadar Out2
cikiginin aktif olmasi geciktirilir.

Out1 gikisi igin set degeri segimi
PrSEt | segiliise 6lgme
degeri, Preset1 degerine
esitlendiginde Out1 ¢ikisi aktif
olur.

P2-P I segili ise, olgme degeri
Preset2 den Preset1 gikartilarak
bulunan degere esitlendiginde
Out1 gikigi aktif olur.

] o
nPCA
L@ o lmm

Y Vi

dSPlnF

Z
déc Po
(A N7
d5Pnod

=51

[ A N7
dsPbr .

10

awm

Desimal nokta segimi
0 ile 0.00000 arasinda
herhangi bir hanaye
nokta konulabilir.

Gosterge modu segimi

Alt ve iist gostergede
goriilmesi istenen Olgme ve
parametre degerlerinin
segimini saglar.
(Secenekler iin

TABLO.7 ye bakiniz)

Display parlaklik segimi

1 ile 20 arasinda segilerek
arka aydinlatma 1191 istenilen
parlakliga ayarlanabilir.

Parametre ayarlama diyagrami

7

LRL

N

nn d ﬁ
UU IUU
A N

/

LH

Cihaz konfigurasyon meniisii

dlonfFl

&

d€nodE
tAcho.

(A IRV
Proel

no.

(A IRV
whtl

no
TACHO)

(A IRV
LPoFFS

no
[TACHO]

am
dEUHdr

TACHO
awm

bAudrA
9600

TACHO!

awm

’

igin:

Cihaz modu konfigiirasyonu

Lountr segili ise cihaz Sayici,

tAcho segili ise Devir dlger
olarak ayarlanir ve menu
parametreleri secime gore
degistirilir. (Bakiniz sayfa 3/7)

Panel reset konfigiirasyonu
no segiliise panelden reset
yapilamaz.

YES segili ise panelden reset
yapilabilir.

Reset girigi konfigiirasyonu

no segiliise reset girginden
reset yapilamaz.

YEY segili ise reset girisinden
reset yapilabilir.

Sayici degeri saklama
konfigiirasyonu

YE'Y segilirse Enerji
kesilmesinde sayici ve gikig
konumlarinin saklanmasi ,
no segilirse saklanmamasi
saglanir

Cihaz adresi

ModBus haberlesmesi
olan cihazlada,cihaza
adres vermek igindir
1 ile 247degerlerine
ayarlanabilir

Rs485 haberlesme hizi
OFF segili ise ModBus
haberlesme kapatilir.
2400,4800,9600,19200 ve
38400 baud degerlerine
ayarlanabilir.

l
B O

nnnn

UUUUU
A} II\

5ECuld

Giivenlik konfigurasyon meniisii

SEclnF

2

Giivenlik meniisii sifresi

Program konumunda 20 sn. herhangi blr tuga basilmaz ise otomatik olarak bilgi kaydedilir ve ¢aligma konumuna gegilir veya

Etuguna

basilip ana meniiye gecildikden sonra u tuslarina ayni anda basildiginda bilgi kaydedilir ve galisma konumuna gegilir.

@ 3

T

L JABLOS ]

Blgme zaman birimi segim tablosu

a 400000

tusu basil tutulur ise segili parametrenin sol dijiti flas yapar ve u tuslari ile istenilen degere ayarlanabilir. B tusuna basilarak ayarlanmak istenen diger dijitlere
gecilir ve yukarida anlatildigi gibi istenilen deger ayarlanir. Eger secilen parametrenin desimal noktasi da ayarlanabiliyorsa dijit secimi esnasinda displayde -dP mesaji
goriilir. Bu mesaj goriiniirken utuslari ile desimal nokta istenilen yere getirilir

u Tusuna siirekli 0.6s basilirsa degistirilmek istenen deger hizh arttirilmaya baslanir. Tus birakildiktan sonra
tekrar yavas arttirma durumuna déniiliir. Eksiltme tusu icin de yukaridaki islemler aynen gecerlidir.

511

Giivenlik menusune £ 1nbA | Parametre Aciklama
[ girmek igin bu parmetre | degeri | mesa)l o inPE 9P
-"’ 4400 olmalidir 0 ~PYEc. | Saniyedeki devirsayisi| . g_ o
u 1 rPr in. |Dakikadaki devirsaysif, 1,28
e 2 rPhour.|Saatteki devir sayist |+ 4= «C.
Girig meniisii giivenlik seviyesi = -
IﬁP.bEC nonk ise menii gérinmez. 0 nP5Ec. |metre/saniye
PYEY PYES  ise Degisiklik yapilabilir. 1 APA in | metre | dakika -
: P no ise sadece izlenebilir. 2 A Phour | metre | saat
V/o = - "
u 0 A 1c.5E c. | mikro saniye o 1o
Cikig meniisii giivenlik seviyesi 1 nl.5Ec. |milisaniye -
o Ut.bEC noné ise menii gériinmez. 2 10055 1100 mili saniye PLYE 1n)
PHEb PYES ise Degisiklik y
BN £ o ise sadece izlenebilir. TABLO.6
u Minimum Darbe bogluk zamani
secim tablosu
Gosterge meniisii giivenlik seviyesi PLYE 1n| Parametre
d beE C  nont ise menii gérinmez. degeri | mesajl Agiiama
PYEY PYES ise Degisiklik yapilabilir. 0 484 5,40 mili saniye
IEH P o ise sadece izlenebilir. 1 205, {20 mili saniye
u . 2 10A 5,10 mili saniye
d - 5 E Cihaz menilsii giivenlik seviyesi 3 I~ 5.1 mili saniye
L. C  nonk ise menii 2 05n5.0.5mili saniye
PYEY FPYES ise Degisiklik yapilabilir. —= ——
P o ise sadece izlenebilr. 5 U i o]0 mili saniye
n 6 005a5.[0.05 mili saniye
LLI = . .
e P— v 7 002n5.|0.01 mili saniye
P ,5 E Preset1 parametresi giivenlik seviyesi
ro C. 2PYEYS ise Degisiklik yapilabilir.
PYEYS P no isesadece izlenebilir. TABLO.7
[JACHo] Gosterilecek parametre segim
u tablosu
. d9PAod | Parametre | UST ALT
P e E Preset2 parametresi giivenlik seviyesi degeri | mesajl
r b C. 2PYEYS ise Degisiklik yapilabilir. 0 P-5 I|6igme | SET1
P '_-f P no ise sadece izlenebilir. 1 (P=52 Olgme SET2
u 2 P-RS. 1 6igme | Aktif SET1
3 P-£FP |bigme |Total devir
4
5
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inPEYP

E A ank.

A

PLSE o

DEVIR OLCER GIRIS TIPLERI TABLOSU

o Devir 6lgiim metodu (rps:

iye, rpm: rph : i )

CPA girig T |_| |_| saniye
Ho -
CPB(HOLD)giris L 3 saniye
! T T2 T3 ;
knbA = rPAn ! !
Proses degeri |_| Onceki deger |(Kalibrasyon/T1x60) rpm | [T2x60) rpm |_(Kalibrasyon/T2x60) rpm |
Dikkat: Darbe ve bosluk siireleri giris sinyaline uygun olarak segilmelidir.
o Faz farkl girigli devir 6lgiim metodu (rps: i iye, rpm: i rph: ) Yon go geli
CPA giris T ! | | | [ ] saniye
1 R
CPB giris r ; [ | [ | [ | [ | saniye
! T T2 T3 ;
kbR = Pain d

Proses degeri ‘ ‘ Onceki deger \ (Kalibrasyon/T1x60) rpm ‘ (Kalibrasyon/T2x60) rpm ‘ (Kalibrasyon/T3x60) rpm ‘

Dikkat: Darbe ve bosluk siireleri giris sinyaline uygun olarak secilmelidir.
CPA ile CPB giriglerinin devirlerinin oranini bulma metodu

CPA giris T |_| |_| |_| |_| saniye
j Ta i Ta i Ta !
]
crgns L[] [l [1 [1 [1_ sanive
Tb I Tb : Tb : Tb '
Proses degeri [ | Oncekideger | (1/Ta) / (1/Tb) |
Hiz 6lgiim metodu ( m/s : metre / saniye, m/m : metre / dakika, m/h : metre / saat segilebilir
CPA girig [‘ |_| |_| |_| |_| saniye
| T L Td T2 Td )
T :
|_| |_| |_| saniye
T T

H
CPB giri Lo |_|
+

ik bR = APY ¢

Ec
Proses degeri ‘

Onceki deger f(KaIibrasyon degeri / T1)m/s f (Kalibrasyon degeri / T2)m/s \(Kahbrasycndegem/TS)m/s

Dikkat: Darbe ve bosluk siireleri giris sinyaline uygun olarak segilmelidir.
Periyot 6lgiim metodu

CPA giris ¢ |_| |_| |_| saniye
T 12 | Tn__ 1 1 | T
T ; o ; |
i odrmekleme zamani | proses degeri degismez
CH ! | saniye
CPB(HOLD)giris L
Proses degeri | Onceki deger [T1+T2+ . +Tn)n |
Dikkat: Darbe ve bosluk siireleri girig sinyaline uygun olarak segilmelidir.
e Zaman farki 6lgiim metodu
H .
CPA giris L [1 [1 [1 [1 saniye
| T L Td T2 Td LT3
T |
CPB girig - |_| |_| |_| |_| saniye
T T T T T
Proses degeri [ ' Onceki deger | T | T2. [ 1 |
Dikkat: Darbe ve bosluk siireleri giris sinyaline uygun olarak segilmelidir.
6 Puls genisligini 6l¢iim metodu
CPA giris o | | ! ! | saniye
i T1 L Td T2 LT3 T4
! ! ' proses deéeri degismez !
H |
CPB(HOLD) giris L | 3
Proses degeri [ Onceki deger T [ T [ T4 ]
Dikkat: Darbe ve bosluk stireleri giris sinyaline uygun olarak segilmelidir. .
Darbe sayimi metodu
W 23456789 12345678 910 .
eragis  _[OO00O000000000000000000000NN0NNNAMNT saniye
1 1d T . T>20ms
CPB giri T ] Td>20ms saniye
H -
RESET IN giris L 3 ! | saniye
Proses degeri | Onceki deger sdyma degeri: 9 | sayma degeri: 10| SIFIR |
Dikkat: Darbe ve bosluk siireleri giris silyaline uygur olarak segilmelir. ( Sayrﬁa degerleri Kalibrasyon = 1 igindir )

Darbe sayimi metodu

H 12 3 456 7 8 9.1 23456 7 8 9101112 131 5
CPAgiis L aooonnononoannno NOO0OO000NANDM saniye
T T '
CPB girig T !] T>20ms saniye
RESET IN girs | ! [ saniye
Proses degeri | Onceki deger sayma degeri: 9 | sayma degeri: 13 | SIFIR |

Dikkat: Darbe ve bosluk stireleri giris sinyaline uygun olarak segilmelir.(Sayma degerileri Kalibrasyon = 1 igindir )

CHA ile CHB giriglerinin devir farklarini bulma metodu

CPA giris .| 1 1 || saniye
! Ta | Ta i Ta ]
: * T )
CPB giris ‘ !—l !_| rl saniye
Tb Tb
bR = P T : ]

Proses degeri \ \ Onceki deger \ ((1/Ta) - (1/Tb))x60 rpm \ ((1/Ta) - (1/Tb))x60 rpm \ ((1/Ta) - (1/Tb))x60 rpm
DIKKAT !l Bu metod segildiginde CPA girisinden 6igiilen devir CPB girisinden élgiilen devire esit yada biiyiik olmalidir.

Eger CPA kiigiik CPB ise bu inb Hi hata mesaj! ile gosterilir.

NOT: 1

Giris sembolii NPN giris (Voltaj girisi yok) PNP giris (Voltaj girisli)
H Giris kisa devre 4,5V - 30V DC
L Giris agik devre 0V -2V DC

y.\:{XeX:B) DEVIR OLCER CIKIS TiPLER| TABLOSU

outtYP

outtYP

Reset T
999999 1 ____________ e | 5
Preset2-i- = = = = = = == = = =~ bom----- RE—
Preset1-'- - — _, e oo 7i: 77777
0 - :. ;
o.M WM I
— = gy
ou Idk . ou ldE . | ! lou idE
out2 .i 1 . [ .
ouddk . 11 | loudt .
oom‘ : : ! . : ‘ 3
';E.f L oulldtl b
M o .‘ i ‘ : 1 .
Touddt .| ' TouddE
ouidth | | ou tdE
i m"i 1= 3
x Out1 17.: i
n&‘ ou l.d.l:::. '
x |
~ Out2 !
a3 ‘

au’?d.l: .

inPEYP = tAcd ir segildigi zaman
asagidaki cikis tipleri de aktif olur

,.t ;
H ool
= (Yon cikisi) 1 !
3 T

(5]

I

o outt : ‘
] L eulde.
= oue: Vo s .j '
5 (Yén §|k|§|)‘ : ; : iﬁ : : ‘
! Vo i ! oucdt . | !
w GOu|1 :7. :7. ‘ : : i :7.
 ouldt. ouldel ! L1 lauidt
= out2 | . ' | '
i (ven g.k.;.):i‘ - : :
ouldk . L ' !
(7 1 5
w ' — | A
" | ou gk
&2 out2 | . ! l‘l
; (Yén Gikisi). .|
ouldt buddt «

ou it 1 ve oulk 1A =0.01- 999.9 saniye arasinda ayarlanir ise

puls cikis alinir.

ou lE 1 ve oulE 1A =0.0 saniye (Hold) ayarlanir ise stirekli

cikis alinir.

ou IdE 1 ve ouldE 1 =0.0- 999.9 saniye arasinda ayarlanir ve
ayarlanan stire kadar gikisin verilmesi geciktirilir. 0 ayarlandiginda

cikis gecikmesiz olur.
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BAGLANTI DIYAGRAMI

ECH4400-UV-RSI
EDNUBTARIAL COUNTER/TACHOMETER
ELECTRONICS c €
1H+A
RS- 485 @
— B 90-250V AC
RS.485 COM. 50/60Hz 5VA
SSR2 OUT AC250V10A &
RESISTIVE OUT1
SSR10UT LOAD o
[6]RESET IN
AC 250V 5A 016
CPBIN RESISTIVE OUT2 e
CPAIN OrD °
SN: XXXXXXXXX
[9]GND
[i0] +12v 50mA H|I||||I”"| ||I|I|I||I"H
8680407700042
MADE IN TURKIYE

ENDA

INDUSTRIAL

f : RS- 485
RS-485 COM.
SSR2 OUT
SSR1OUT
[6]RESETIN
CPBIN
CPAIN

[9] eND

+12V 50mA

ELECTRONICS

8

ECH4400-LV-RSI [+A
COUNTER/TACHOMETER RS- 485 90-250V AC
B 50/60Hz 5VA ()
@ RS-485 COM.
ouTt
1030v0C = [4]RESETIN AC250v A |
8-24VAC R2 T RESISTIVE
50/60Hz 5VA SSR20U LOAD
SSR10UT
A & moon CET o
S out1 o° @ AC 250V 8A
CPAIN RESISTIVE
LOAD
AC 250V 5A o [9]GND SN: XXXXXXXXX
RESISTIVE OUT2
Sooooocoo | e I
N XXXXXXXXX
S 8ll6804071719037
(AR ERNTICER ENRA
INDUSTRIAL  ECH7700-UV-RSI
6804071702169 ELECTRONICS COUNTER / TACHOMETER
MADE IN TURKIYE

[+

A
RS- 485
B

[3} Rs-485 COM.

[4] RESETIN

SSR2 OUT

[6] ssr1 ouT

CPBIN c €
CPAIN

[9] GND
+12V 50mA

8
ENDA
INDUSTRIAL
ELECTRONICS

10-30VAC/
8-24V DC
50/60Hz 5VA

A

OouT1

o
AC 250V 8A
RESISTIVE
LOAD

ouT2
AC 250V 8A
RESISTIVE

LOAD
SN: XXXXXXXXX
[N
6804071719068
MADE IN TURKIYE

ECH7700-LV-RSI
COUNTER / TACHOMETER

[=]]

SENSOR BAGLANTI ORNEKLERI

PNP Sensér tipi icin baglanti 6rnekleri

NPN Sensér tipi icin baglanti 6rnekleri

Sigorta Sigorta
T s AN R e A\
1= s 1 =—"e [ Y11=
L—o"o— 2(=7Y 12 N uv/Lv L—o"o0— 2(=1 12 N uv/LV
3| ° ® 3| ° ®
H—o—— 4l= o )13 Kablo élgiisii: 1,5mm? H—o—0— 4lr= o (13 Kablo élgiisii: 1,5mm?
5(=X o )|14 5[[= 1 o ){14
RESET RESET
cro & o 6= o 15 CPB oo 6{= o )[15
STanbe (== o )16 cPA 7o == o )16
o o— 8|1 i o o T 8|
e1od| O : 9| c )17
10(= 10([=
Sigorta Sigorta
= N O = e AN
|: o 11 I o — : :1 o 11 — ® —]
PNP PROXIMITY SWITCH | | 2| o A2 . /_} wiLy 2= (P A_/_} wiv
OUT (aktif seviyesi sensor 3|[= NPN PROXIMITY SWITCH | | 3|[7
besleme gerilimine esit) 4= = )13 Kablo dlgiisi: 1,5mm2 ~ OUT (aktif seviyesi GND) 4|=14 @ )13 Kablo lgiisii: 1,5mm?
5= o )14 5I= 1 o )14
CPB 6 E:] a 15 6 E:l a 15
; =X « 16 CPA ; =X o )16
GND ol =¥ o )17 GND ol o |17
+12V 100= % +12V 100=%
ACihazm lojik cikisi elektriksel olarak izole degildir.
NOT :
Not : 1) Besleme kablolari IEC 60277 veya IEC 60245 BESLEME : Froolgona o Anahtar
gereksinimlerine uygun olmalidir. 90v-§gQVAc — Faz =] | ) UV-LV
2) Giivenlik kurallari geregince sebeke anahtari 10-30V DC/ —— N&tr ) Besleme = )
operatériin kolaylikla ulagabilecegi bir konumda 5g}§3¥f5cv,\ Sigorta Kablo Blglisi: 1,5mm

olmasi ve anahtarin cihazla ilgili oldugunu
belirten bir isaretin bulunmasi gerekmektedir.

e Vida sikma momenti
0.4-0.5Nm

Cihazin tiimiinde GIFT
YALITIM vardir.

baglanmalidir.

SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TIC. AS.
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BOYUTLAR:

Derinlik
87mm
o 1 Cihazi panelden gikarmak igin:
- — 2 - Cihazi 1 yoniinde her iki
taraftan bastirirken,
ECHA4400  DIGITAL COUNTER/TACHOMETER ) 2 y(‘jnunde |t|n|Z
i Jnnn _—
- ———
g| € weuuu — )
El £ —
B < ——
———
B )—
) Not: Panel montaji yapilirken baglanti kablolar
— icin ilave yer ayrilmasi gerekmektedir.
- ﬁ —_— 2 2) Panel kalinligi en fazla 9mm olabilir.
1 3) Cihaz arkasinda en az 100mm bosluk
—~— Baglanti blralkllmaz ise, panelden sokllmesi
kablol zoriasir.
aplorart ECH4400
45" mm |
!
1S | |
e |
3 | |
~ B
€ 51mm - - .
& ENDA ECH serisi pano tipi kontrol cihazlaridir.
Sikistirma o I Cihazlar talimatlara uygun kullaniimalidir. Montaj
ap§arat| | yapilirken baglanti kablolarinda elektrik
\ ! bulunmamalidir. Cihaz rutubetten, titresimden ve kirlilikten
Panel - —»——-—<-|—-—-——»— korunmaldir. Calisma sicakligina dikkat edilmelidir. Sebekeye
\q\ | baglantisi olmayan giris ve ¢ikis hatlarinda ekranli ve burgulu
kordon kablo kullaniimalidir. Bu kablolar yiiksek glg tasiyan
I hatlarin ve cihazlarin yakinindan gegiriimemelidir. Ekran hatti

cihaz tarafindaki ucundan topraklanmalidir. Montaj ve elektriksel
baglantilar, teknik personel tarafindan, kullanma kilavuzundaki

talimatlara uygun olarak yapiimalidir.

Derinlik
97mm

-

1A 0NN
v uuu

Cihazi panelden ¢ikarmak igin:
- Cihazi'1 yoninde her iki
taraftan bastirirken,

NN

@ 4 OnNNn
€ €
E| E jour] 2 ydniinde itiniz.
£ & = IUuuuu y
(CPB| [ToTAL}
A it
NOT :
1) Panel montaji yapilirken baglanti
kablolari igin ilave yer ayriimasi
1 gerekmektedir.
2) Panel kalinhigi en fazla 9mm olabilir.
3) Cihaz arkasinda en az 100mm bosluk
~_Baglanti blrelzkllmaz ise, panelden sokllmesi
kablolari zorlasir.
ECH7700
75mm .
+0.7
68
£
- I | A S
3 I
Sikigtirma © |
aparati —_|
£
£ |
3
Panel/
Conta I S
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ENDA ECHxx00 COUNTER/TACHOMETER MODBUS ADRES HARITASI

1.1 Counter/Tachometer Holding Registerleri bellek haritasi
Parametre HO'd;g?eZZ?i'Ster Veri Verinin iceridi Okuma / .| Fabrika
Numarasi > Tipi erinin Icerigi uma /lyazma izini Ayarari
Desimal (Hex)
HO [0000d (0000h)| Dword Prese1 set degeri (Format :32 Bit Hex = 0-999999d arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir | 100000
= Birinci word LSW ikinci word MSW
@ Ornek: 550000d (86470h) ayarlamak icin LSW = 6470h, MSW = 0008h olarak ayarlanmalidir
[
‘3 H2 [0002d (0002h)|Dword| Preset2 set degeri ( Format HO parametresindeki gibi olmalidir) Okunabilir / Yazilabilir [ 200000
S H4 |0004d (0004h)| Word | Counter giris tipi segimi (Ayar i¢in TABLO.3 e bakiniz) Okunabilir / Yazilabilir 0
=3 H5 |0005d (0005h)| word | Counter giris frekansi secimi. Okunabilir / Yazilabilir 0
I= 0 = 20Hz, 1 = 50Hz, 2 = 100Hz, 3 = 500Hz, 4 = 1000Hz, 5 = 5Khz
g 6 = 10Khz, 7 = 20Khz, 8 = 50Khz, 9 = 80Khz
@
g H6 [0006d (0006h)| Word | Counter sayma yoni secimi. 0 = Yukari sayma, 1 = Asagi sayma Okunabilir / Yazilabilir 0
(=2
‘-E H7 |0007d (0007h)| Word | Sensér tipi segimi. 0 = NPN, 1 =PNP Okunabilir / Yazilabilir 0
o
f H8 |0008d (0008h)| word | Reset girisi puls sliresi segimi. 0 = 1ms, 1 = 5ms, 2 = 20ms, 3 = 50ms, 4 = 100ms Okunabilir / Yazilabilir 0
..g H9 |0009d (0009h) | Dword K'a!ibr.asyon set dgg'eril(Format :32 Bit BCD = 1-999999 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir | 100000
= Birinci word LSW ikinci word MSW
_g Ornek: 150000 BCD (0150000h) ayarlamak igin LSW = 0000h, MSW = 0150h olarak ayarlanmalidir
2 H11 |0011d (000Bh)| Word | Kalibrasyon desimal nokta degeri. (0 =.000000, 1 = 0.00000, 2 = 00.0000) Okunabilir / Yazilabilir 1
= H12 [0012d (000Ch)| Word | Takometre giris tipi segimi. (Ayar icin TABLO.8 e bakiniz) Okunabilir / Yazilabilir 0
[
§ H13[0013d (000Dh)| Word | Takometre time base secimi. (Ayar icin TABLO.5 e bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
o
© | H14|0014d (000Eh)| word | Takometre puls zamani segimi. (Ayar igin TABLO.6 ya bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 3
H15 |0015d (000Fh)| Word | Takometre Grnekleme zamani secimi. 0.20 s ile 20.0 s arasinda segilebilir Okunabilir / Yazilabilir 50
H16 |0016d (0010h)| Word | Takometre maksimum &rnekleme zamani segimi. H8 ile 99.99 s arasinda segilebilir| Okunabilir / Yazilabilir 200
H17 [0017d (0011h) | Word | Counter gikis tipi segimi ( Ayar igin TABLO.4 e bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
‘= | H18|0018d (0012h)| Word | Total counter configiirasyon segimi. Okunabilir / Yazilabilir 0
@ 0 = Total counter disable, 1 = Countre girisi Total countere baglanir
o 2 = OUT1 cikisi Total countere baglanir, 3 = OUT2 gikisi Total countere baglanir
O OUT1 cikisi icin set degeri secimi. Okunabilir / Yazilabilir 0
g | H19 |oo19d (0013h)| Word | ¢ = Presett QUT1 cikis degeri, 1 = Preset2 - Preset! OUTA gikis degeri
g H20 |0020d (0014h)| Word | OUT1 gikis siiresi ayari. 0.0 ile 999.9 sn arasinda ayarlanabilir. 0 = Siirekli cikis Okunabilir / Yazilabilir 0
E‘ H21 |0021d (0015h)| Word | OUT2 gikis siiresi ayari. 0.0 ile 999.9 sn arasinda ayarlanabilir. 0 = Siirekli gikis Okunabilir / Yazilabilir 0
ur
X | H22 |0022d (0016h)| Word | Takometre gikis tipi segimi (Ayar igin TABLO.9 a bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
O [ H23 [0023d (0017h)| Word | Takometre OUT1 gikis gecikmesi siiresi. 0.0 ile 999.9 sn arasinda ayarlanabilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
H24 |0024d (0018h)| Word | Takometre OUT2 cikis gecikmesi suresi. 0.0 ile 999.9 sn arasinda ayarlanabilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
Desimal nokta segim parametresi. Okunabilir / Yazilabili 10
§ | H25 |0025d (0019h)| Dword) 5 Zheimainokta yok, 1 = 0.0, 2 = 0.00 , 3 = 0.000, 4 = 0.0000, 5 = 0.00000 unapiiry Taziani
=X = yok, 1=0.0,2=0.00, 3=0.000,4 =0. ,5=0.
S5 H27 |0027d (001Bh)| Word | Offset degeri ( Format HO parametresindeki gibi olmalidir) Okunabilir / Yazilabilir 0
E)—
:‘:;‘é H28 [0028d (001Ch)| Word | Counter Display konfigiirasyonu segimi. (Ayar igin TABLO.2 ye bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
%‘é H29 [0029d (001Dh)| Word | Tachometer Display konfigiirasyonu segimi. (Ayar igin TABLO.7 ye bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
w
a H30 |0030d (001Eh)| Word | Display isik siddeti ayar parametresi. 1 ile 20 arasinda ayarlanabilir. Okunabilir / Yazilabilir 10
H31 |0031d (001Fh)| Word | Counter/Tachometer segim parametresi.( 0 = Counter mode, 1 = Tachometer mode ). Okunabilir / Yazilabilir 0
5 | H32 [0032d (0020h)| Word | Counter panel reset konfigiirasyonu segimi. (Ayar igin TABLO.1 ye bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
=
2 H33 [0033d (0021h)| Word | Counter reset girisi konfigiirasyonu segimi. (Ayar icin TABLO.1 ye bakiniz ) Okunabilir / Yazilabilir 0
§ H34 [0034d (0022h)| Word | Tachometer panel reset konfigiirasyonu segimi. (0 = Hayir, 1 = Evet ) Okunabilir / Yazilabilir 0
H=
2 | H35 |0035d (0023h)| Word | Tachometer reset girisi konfigiirasyonu segimi. (0 = Hayir, 1 = Evet ) Okunabilir / Yazilabilir 0
f=
S | H36 |0036d (0024h)| Word | Enerji kesilmelerinde dlgme degerlerini saklama. (0 = Hayir, 1 = Evet) Okunabilir / Yazilabilir 0
E H37 [0037d (0025h) | Word | Modbus igin Cihaz adresi degeri (1 ile 247 arsinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1
(&) Modbus igin haberlesme hizi: Okunabilir / Yazilabilir
0= 1200 bps, 1 = 2400 bps, 2 = 4800 bps, 3 = 9600 bps, 3
H38 |0038d (0026h) | Word | 4 _ 14400 bps, 5 = 19200 bps, 6 = 38400 bps, 7 = 57600 bps
Counter/Tachometer konfigiirasyon menusu glvenlik parametresi. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir Okunabilir / Yazilabilir 1
H39 |0039d (0027h) | Word | ¢'= peng gériinmez, 1 = Menii parametreleri programlanabilir, 2 = Menii parametreleri sadece izlenebilir
o Cikis parametreleri menisi giivenlik parametresi. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir Okunabilir / Yazilabilir 1
= H40 [oo40d (0028h) | Word | § = Menii goriinmez, 1 = Menli parametreleri programlanabilir, 2 = Menu parametreleri sadece izlenebilir]
[}
£ Display konfigiirasyon menusi givenlik parametresi. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir Okunabilir / Yazilabilir 1
g H41 (0041d (0029h) | wWord 0 = Menii gériinmez, 1 = Meni parametreleri programlanabilir, 2 = MenU parametreleri sadece izlenebilir]
o — —
™ Cihaz konfigtirasyon menisii giivenlik parametresi. 0 ile 2 arasinda ayarlanabilir Okunabilir / Yazilabilir 1
E H42 oo42d (002Ah)| Word 0 = Menii goriinmez, 1 = Meni parametreleri programlanabilir, 2 = Meni parametreleri sadece izlenebilir|
S Preset 1 (H0) parametresi giivenlik parametresi. 1 ile 2 arasinda ayarlanabilir Okunabilir / Yazilabilir 1
o HA43 |0043d (002Bh)| Word 1= Menl parametreleri programlanabilir, 2 = Men(i parametreleri sadece izlenebilir
Preset 2 (H2) parametresi glivenlik parametresi. 1 ile 2 arasinda ayarlanabilir Okunabilir / Yazilabilir 1
H44 |oo44d (002ch)| Word 1= Menii parametreleri programlanabilir, 2 = Menu parametreleri sadece izlenebilir
W Fonksiyon kontol parametresi . Okunabilir / Yazilabilir
H45 (00454 (002Dh)| Word ( 2304gd 5A00h ) degeri girildiginde parametreler fabrika degerlerine déner. 0
23041d ( 5A01h ) degeri girildiginde H33 segimine gore reset islemi yapilir
23042d ( 5A02h ) degeri girildiginde sa%/ma degeri reset edilir.
23043d ( 5A03d ) degeri girildiginde Total sayici reset edilir,
23044d ( 5A04h ) degeri girildiginde Batch sayici reset edilir. -
23045d ( 5A05h ) degeri girildiginde Takometre degerleri reset edilir.

SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TIC. AS.
Serifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775
UMRANIYE/ISTANBUL-TURKEY

Tel : +90 216 499 46 64 Pbx.

url : www.enda.com.tr

Fax : +90 216 365 74 01

91

ENDA

ECHxx00-TR-02-220103


https://enda.com
https://enda.com
https://enda.com/automation/counter-tachometer/counter-tachometer/

ENDA ECHxx00 COUNTER/TACHOMETER MODBUS ADRES HARITASI

1.2 Input Registerler igin bellek haritasi

Input Register )
Parametre - Veri T T o
| adresleri e Verinin Igerigi Okuma /yazma izini
Numarasi Desimal (Hex) Tipi y
10 0000d (0000h)|Dword| Counter sayma degeri (Format :32 Bit Hex = -999999 ile 999999d arasinda deger alabilir)| Sadece okunabilir
Birinci word LSW ikinci word MSW
Ornek: 550000d (86470h) igin okunan deger LSW = 6470h, MSW = 0008h olur.
12 0002d (0002h)|Dword| Batch counter sayma degeri (Format :32 Bit Hex = 0 ile 999999d arasinda deger alabilir) Sadece okunabilir
Birinci word LSW ikinci word MSW
Ornek: 550000d (86470h) igin okunan deger LSW = 6470h, MSW = 0008h olur.
14 0004d (0004h)|Dword| Total counter sayma degeri Sadece okunabilir
(Format :32 Bit Hex = -999,999,999 ile 999,999,999d arasinda deger alabilir)
Birinci word LSW ikinci word MSW
|6 |0006d (0006h)|Dword| Counter hold degeri ( Format 10 input registerindeki gibidir ) Sadece okunabilir
I8 |0008d (0008h)|Dword| Aktif Preset1 degeri ( Format 12 input registerindeki gibidir ) Sadece okunabilir
|10 [0010d (000Ah) Dword| Takometre dlgme degeri ( Format 12 input registerindeki gibidir ) Sadece okunabilir
|12 [0012d (000Ch)Dword| CPA devir degeri ( Format 12 input registerindeki gibidir ) Sadece okunabilir
|14 [0014d (000OEh) Dword| CPB devir degeri ( Format 12 input registerindeki gibidir ) Sadece okunabilir

ENDA ECHxx00 COUNTER/TACHOMETER MODBUS ADRES HARITASI
1.3 Input Registerler igin bellek haritasi

Input Register .
m;m;? Desa;%r;sl?lr_l‘ ex) \T/ii)ril Verinin Igerigi Okuma /yazma izini
0 |0000d (0000h)| Word | Timer1 zaman degeri (BCD Formata gére okunmalidir ) Sadece okunabilir
1 0001d (0001h)| Word [ Timer2 zaman degeri (Format 10 parametresindeki gibidir) Sadece okunabilir
[2 |0002d (0002h)| Word | Out1 puls zamani degeri (BCD formatina goére okunmalidir. Hassasiyet 0.00sn ) Sadece okunabilir
I3 [0003d (0003h)| Word| Out2 puls zaman degeri (Format I2 parametresindeki gibidir) Sadece okunabilir

1.4 Cikis durum gosterge bitleri igin bellek haritasi

| O e | Y Okuma fyzzma i
DO (0000)h Bit OUT1 gikis durumu (0 = OFF ,1=0N) Sadece okunabilir
D1 (0001)h Bit OUT2 cikisi durumu (0=OFF,1=0N) Sadece okunabilir
D2 (0002)h Bit Panel reset tusu durumu ( 0 = Panel reset tusu aktif degil, 1 = Panel reset tusu aktif ) Sadece okunabilir
D3 (0003)h Bit Reserve Sadece okunabilir
D4 (0004)h Bit Reset girisi durumu ( 0 = Reset girisi aktif degil, 1 = Reset girisi aktif ) Sadece okunabilir
D5 (0005)h Bit Gate girisi durumu ( 0 = Gate girisi aktif degil, 1 = Gate girisi aktif ) Sadece okunabilir
D6 (0006)h Bit Start girisi durumu ( 0 = Start girisi aktif degil, 1 = Start girisi aktif ) Sadece okunabilir

D7-D15( 0007d (0007h) Bit Reserve Sadece okunabilir

0015d (00OFh

1.5 Software Revizyon Input Registerleri i¢in bellek haritasi

Software

revizyon

| 0920d (0398h)

14
Word

Yazilim adi ve gtincelleme tarihi ASCII formatinda ve 14 word olarak okunur
Ornek: EM4400-01 28 Feb 2015.
Hafiza Formati:
Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
Ej4/4j0i0j0i-| 1 82]F| |ble] 2]1/0]. |5
NOT:

Diizgiin goriiniim icin her wordun byte siralari yer degistirilerek ASCII TEXT olarak display edilmelidir

Sadece okunabilir
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2. MODBUS HATAMESAJLARI
Modbus protokoliinde iletisim hatalari ve isletim hatalari olmak lzere iki ¢esit hata bulunmaktadir. lletisim hatalari gonderilen verinin
transmisyon hatti Gzerinde bozulmasindan kaynaklanmaktadir. lletisim hatalarinin 6nlenmesi igin Parite ve CRC kontrolu kullanilmaktadir.
Alici taraf gelen verinin parite(eger varsa) ve CRC sini kontrol eder. Eger parite yada CRC yanlis gelmisse mesaj hi¢c gelmemis sayilir. Eger
gelen verinin formati dogru olmasina ragmen istenen fonksiyon herhangi bir nedenle gerceklestirilemiyor ise isletim hatasi olusmaktadir.
Yonetilen (Slave) bu sekilde hatanin geldigini tespit eder ise hata mesaji gonderir. Bu sekilde hatanin génderildiginin anlasilmasi igin,
yonetilen (Slave), Fonksiyon kodunun en agirlikli bitini '1' yaparak mesaiji geri gonderir. Veri bélimunde ise hata kodunu génderir. Bu sekilde
yoneten (Master) hangi tip hatanin geldigini anlamis olur. ENDA cihazlarinda kullanilan hata kodlari ve aciklamalari asagida verilmistir.

Modbus Hata Kodlari

Hata Kodu isim Aciklama
{01} Gegersiz Fonksiyon | e e eienmedigini belirtmek iqin bo hata koc ganaeriit -
{02} Gegersiz Veri Adresi | zaman o boigede gecerli veri bulunmadigi, belrtmek 1o ba hats kodu
{03} Gegersiz Veri DeJeri | amirann dendatos b hata Kodu gonderr o (arafindan beirienen

Mesaj Ornegi :

Komut Mesajinin Yapisi (Byte Formatinda)

Cevap Mesajinin Yapisi (Byte Formatinda)

Cihaz Adres (0A)h Cihaz Adres (0A)h
Fonksiyon Kodu (01)h Fonksiyon Kodu (81)h
Okunacak Coillerin MsB (04)h Hata Kodu (02)h
Baslangic Adresi
LSB | (A1)h LSB | (BO)h
s CRC DATA
Okunacak Coil Sayisi(N) MSB (00)h MSB (53)h
LSB | (01)h
LSB | (AC)h Komut mesajinda goruldigu gibi (4A1)h = 1185 nolu Coilin bilgisi
CRC DATA ; f . - . U
MSB | (63)h istenmis ancak 1185 adresli herhangi bir coil olmadigdi igin (02) nolu hata

kodu (Gegersiz Veri Adresi)gdnderilmigtir.

* MODBUS BAGLANTI SEMASI

120 Ohm

rl]-' l Master Cihaz
A
+

1 O

1 WO

l Slave Cihaz - 1
A
+

Haberlegsme hattinin baslangi¢ ve bitimi
120 Ohm direng ile sonlandinimalidir.

 IIIIIIIIIIIIIIIII —?ﬂ 120 Ohm
l Slave Cihaz - 2 Maksimum 127 adet S

Slave Cihaz
‘_3 ‘: Slave Cihaz kontrol edilebilir. ? ‘:‘ 127

* Modbus fonksiyonu olan cihazlarda uygulanir.
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